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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
FPrzedmiotem ninigjsze] specyfikacji techniczne] wykonania | odbioru robot budowlanych
(STWIORB) sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robat drogowych 1| mostowych.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot budowlanych (STWIORB) stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robat.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla robdt
objetych niniejszg specyfikacjg techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku

nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czesé stanowigca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny
{obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z  prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiordw robot, przekazywania polecen i innegj
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.
1.4.5. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktore] wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawea), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot | administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czesc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, kitora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowWow.

1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukei
nawierzchni.

1.4.12 Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestarskiego.




1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajaceqgo, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych z ocena Jakosci
materiatdw oraz robdt.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania | rozkladania obciazen
od ruchu na podloze gruntowe | zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa scieralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub  profilu
istniejace] nawierzchni.

FPodbudowa - dolna czesé nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
FPodbudowa moze skladac sie z podbudowy zasadnicze] | podbudowy pomocnicze.

Podbudowa zasadnicza - gorna czesC podbudowy spelniajaca funkcje nosne w  konstrukcji
nawierzchni. MozZe ona skladacé sie z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajgca, obok funkcli nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze
Zawierac warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktore] glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezace] powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.
1.4.16. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych | przepust.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana | odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robdt z  dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.20.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi | zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew | krzewow. Pas drogowy mozZze rowniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko
przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji | bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. PodloZze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.23.Podloze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego | wlasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.



1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentac)i
projektowe].

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub
calkowita modemizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie 1 przekroju
podluznym) istnigjacego polaczenia.

1.4.27.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.28. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyklad dolina, baano, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.
1.4.29.Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kole], rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30. Przetargowa dokumentacja projektowa - czesé¢ dokumentac)i projektowe, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiekiu bedacego przedmiotem robot.

1.4.31. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie | przywrocenie pierwoinych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.32. 5zerokosé  uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni  (nawierzchni) przeznaczona dla
poszezegolnych rodzajow ruchu oraz szerokosé chodnikow mierzona w swietle poreczy mostowych
Z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzielajace] ruch kolowy od ruchu pieszeqgo.
1.4.33.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.34. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz
inne migjsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.35. Zadanie budowlane - czesé przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna calosé
konstrukeyjng lub technologiczna, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polegac na wykonywaniu robdt zwiazanych z budowa, modemizacja’ przebudowa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich

czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacja
projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontrakiowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi | administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspélrzedne punktow glownych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentac]i projektowej i dwa komplety STWIORB.

Na Wvykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przekazanych mu  punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy | utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zgodne
Z wykazem podanym w szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje projektowa:

- Zamawiajaceqo; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa oraz
projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczna) | zostana przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcey, wykaz zawierajacy spis dokumentac)i projektowe], ktora Wykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe).




1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa 1 STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego stanowia czes¢ umowy, a wymagania
okreslone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calg]
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje Kolejnosc
ich waznosci wymieniona w  Kontraktowych warunkach ogolnych” ( Ogolnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywad bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian | poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s wazZnigjsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty | dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektows
i STWIORB.

Dane okreslone w dokumentac)i projektowe] 1 w STWIORB beda uwazane za wartosci
docelowe, od kiorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialow i elementdw budowli musza wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymadganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekraczac dopuszczalnego przedzialu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacja projektowa
lub STWIORBE i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang
zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane | wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty modemizacyjne/ przebudowa | remontowe ( pod ruchem”)

Wykonawcea jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istnigjacych
obiektow (jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizac]i kontraktu, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje | bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
Zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow | pieszych.

Wykonaweca zapewni stale warunki widocznosc w dzien | w nocy tych zapor | znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory | inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Fakt przystapienia do robat Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposab
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, tablic informacyjnych, ktorych tresc bedzie
zatwierdzona przez Inspektora MNadzoru Inwestorskiego. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebne) zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonaweca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojace],



b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie | wokot terenu budowy oraz bedzie unikad
uszkodzen Ilub uciazliwoscl dla osob lub doébr publicznych 1 innych, a wynikajacych
7z nadmiemego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn  powstalych
w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiomikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami | gazami,

c) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozZarowe).

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach | pojazdach.

Materiaty latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia matenatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajgca brak szkodliwego oddzialywania tych materialow
na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagarn
technologicznych whbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawea powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialdow od wlasciwych organdw administracji panstwowe).

1.5.8. Ochrona witasnosci publicznej | prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzehni ziemi | za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktdre majg byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji | urzadzen
podziemnych na terenie budowy | powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego | wladze lokalne
0 Zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalac)i Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Madzoru Inwestorskiego 1 zainteresowane wladze oraz bedzie
Z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkie] pomocy potrzebne] przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

Na terenie zabudowy mieszkaniowe] Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosct dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoscia.



Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
Zawartych pomiedzy Wykonawcg a wlascicielami nieruchomosci i1 dotyczacych korzystania
Z wlasnosci | drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
Zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialow | wyposazenia na 1 z terenu robat. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych wiladz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze polecié, aby pojazdy nie
spelniajace tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmieme
obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robat w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Fodczas realizac)i robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegolnosci Wykonaweca ma obowiazek zadbacé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitamych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet | odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1| zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypeinieniem wymagan okreslonych powyze] nie
podlegaja odrebnej zaplacie | sa uwzglednione w cenie kontraktowe].

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robot | za wszelkie materialy | urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbiornu ostatecznego. Utrzymanie powinno
byé prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
MNadzoru Inwestorskiego powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znac wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze centralne
i migjscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, kiore sa w jakikolwiek sposob zwiazane
Zz wykonywanymi robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzetu, materatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem
robot | w sposob ciagly bedzie informowac Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen | inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania,
obciazenia 1| wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca.



1.5.13. RownowaznosE norm | zbloraw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spelniac maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy 1 przepisy sa
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byé rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia | pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Roznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi Zamiennikami muszg
byé dokladnie opisane przez Wykonawce 1 przediozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci
0 zZnaczeniu geologicznym lub archeoclogicznym odkryte na terenie budowy beda uwaZzane za
wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomicé Inspektora  Nadzoru
Inwestorskiego
I postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty
ilub  wystgpia opodznienia w robotach, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego po  uzgodnieniu
Z Zamawiajacym i Wykonawea ustali wydiuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokosc kwoty, o ktorg
nalezy zwiekszyc cene kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materiatléw
Co najmnie] na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow

przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowl Nadzoru Inwestorskiego do
zatwierdzenia, szczegolowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
prabki materialow.

Zatwierdzenie partii materialdow z danego zZrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
matenaly z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Zze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania STWIOEB w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli | odnosnych wiladz na

pozyskanie materialdw ze zrodel migjscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowiazany dostarczyc Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploataci zrodla.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do zatwierdzenia dokumentacje
Zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode
wydobycia 1 selekc)i, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji
panstwowe] | samorzadowe).

Wykonaweca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
matenatow pochodzacych ze zrodel migjscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy 1 inne jakie
okaza sie potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow | migjsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w haldy | wykorzystane przy zasypee | rekultywac]i terenu po
ukoriczeniu roboét.




Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z  wszelkimi regulacjami  prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu

budowy i zlozone w migjscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Jesli Inspektor
MNadzoru Inwestorskiego zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialow do innych robét, niz te dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych matenialow zostanie odpowiednio przewartoSciowany
(skorygowany) przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodza] robot, w kitorym znajduja sie nie zbadane | nie zaakceptowane matenaly,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z  jego  nieprzyjeciem, usunieciem
i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli  dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwosé wanantowego

zastosowania rodzaju matenalu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze co najmnig] 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo
w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany | zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ poznigj
Zmieniany bez zgody Inspektora Nadzornu Inwestorskiego.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte

do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosc | wlasciwosci | byly
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Migjsca czasoweqgo skladowania matenalow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w migjscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego lub poza terenem budowy
w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce | zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

2.6. Inspekcja wytwoérni materialéw
Whytwornie materiatow moga byé okresowo konfrolowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Probki
matenalow moga byc pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda
stanowic podstawe do akceptacji okresloneg) partii materialow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie przeprowadzal inspekcje
wytworni, musza bycé spelnione nastepujace warunki:
a) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mial zapewniona wspolprace | pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,
c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji 1 badan w tych
miejscach.




3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy | powinien odpowiadac pod wzgledem typow i1 ilosci wskazaniom
zawartym w STWIORB lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego; w przypadku braku ustalenn w wymienionych wyze] dokumentach, sprzet powinien byé
uzgodniony | zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnosc sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi  w dokumentacji projektowe), STWIORB 1 wskazaniach Inspektora MNadzoru
Inwestorskiego.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byc utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony srodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy  Inspektorowi  Nadzoru  Inwestorskiego  kopie  dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania | badan okresowych, tam gdzie jest to
wymadgane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymieniac sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacii Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nie moze by¢ poznigj zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane | nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie
wphyna niekorzystnie na jakosé wykonywanych robot | wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewniac prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi  w dokumentacji projektowej, STWIORB 1 wskazaniach Inspektora MNadzoru
Inwestorskiego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniac wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na o3 | innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Inspektora Madzoru Inwestorskiego, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkdw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakosé zastosowanych materialdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami STWIOREB, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami | rzednymi okreslonymi w dokumentac)i projektows]
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Madzoru Inwestorskiego.

Bledy popenione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostana, usuniete
przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoscl przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptaci lub odrzucenia materialow
i elementow robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowe] i w STWIORB, a takze w normmach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego uwzgledni wyniki badan materiatow i robat, rozrzuty normalnie wystepujace
przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego powinny byé wykonywane przez Wykonawce
w czasie okreslonym przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem | wykonaniem, aby osiagnac
zalozong Jakosé robot.

Wykonawca jJest odpowiedzialny za peitng kontrole robdt 1 jakoscl materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze zazadac od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary | badania materialow oraz robot z czestotliwoscig
Zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowe] 1 STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okreslone w STWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie robot zgodnie
Z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowl Nadzoru Inwestorskiego swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia | sprzet badawczy posiadaja waZng legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane | odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mieé nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekaji.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie przekazywad Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, Ze
moga wplynad ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte | stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.
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6.2. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania

probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego bedzie mieé¢ zapewniona mozliwosé udzialu
w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce | zatwierdzone przez
Inspektora Madzoru Inwestorskiego. Probki dostarczone przez Wykonawcee do badan wykonywanych
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego beda odpowiednio opisane | oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Na zlecenie Inspekiora Nadzoru Inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadzad
dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o lle kwestionowane
matenaly nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasne] woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgacy.

6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania | pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami  norm.

W oprzypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspekiora Nadzoru
Inwestorskiego.

Frzed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywacé Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie raportow

Z wynikami badan niezwlocznie.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspekiorowi MNadzoru Inwestorskiego na
formularzach wedhug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
Inspektor Nadzomu Inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania

probek | badania materialdw w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent
matenalow powinien udzielic mu niezbedne] pomocy.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, dokonujac  wenyfikaci  systemu  kontroli  robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniac¢ zgodnosc
matenatow | robot z wymaganiami STWIORB na podstawie wynikdw wlasnych badan konfrolnych jak
I wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcee.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego powinien pobierac probki materialow 1 prowadzic badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawey
sg niewiarygodne, to Inspekior Nadzoru Inwestorskiego oprze sie wylacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodnosci materialow i robét z dokumentacjg projektowa | STWIORB. Moze rowniez
Zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan
i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce .

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze dopuscic do uzycia tylko te materaly, kiore

posiadaja:
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1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow | dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskie] Normy,

jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1
I ktore spelniaja wymogi STWIORB.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez STWIORB, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jegj
cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiadac ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beds
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

Jakiekolwiek materialy, kiore nie spehiajg tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kKornca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawey .

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco | beda dotyczyé przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej | gospodarcze] strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem je] imienia | nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly | inne dokumenty beda oznaczone kolgjnym
numerem zalacznika 1 opatrzone data | podpisem Wykonawcey | Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szZczegalnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe],

- date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego 1 harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia | zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robat, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy | przyczyny przerw w robotach,
uwadgi i polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi | propozycje Wykonawcy,

- stan pogody | temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w Zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe],

- dane dotyczace czynnoscl geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed 1 w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
Z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszezegolnych elementow budowli z podaniem, kio je przeprowadzatl,
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- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspekiora Nadzoru Inwestorskiego wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego projektu
do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strona umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie | wpisuje do ksiazki obmiardow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia
o jakosci materialow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnioneg] w programie zapewnienia jakoscl. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru
robot. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi | inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencije na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianeg] prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét
Obmiar robdt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja

projektowa | STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym  powiadomieniu Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o zakresie obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmnie] na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiazki cbmiardw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indzig) w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektor Nadzoru Inwestorskiego projektu na pismie.

Obmiar gotowych robat bedzie przeprowadzony z czestoscla wymagana do celu miesieczne]
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dilugosci | odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowe].

Jesli STWIORB wilasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inacze], objetosci beda
wyliczone w m3jak0 diugosé pomnozona przez sredni przekro).

llosci, ktore maja byc obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
7aakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac wazne sSwiadectwa
legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi | zasady waZenia
Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym

wymaganiom STWIORB Bedzie utrzymywac to wyposazZenie zapewniajac w sposob  ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

7.5. Czas przeprowadzenia cbmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,

a takze w przypadku wystepowania diuzsze] przerwy w robotach.

Obmiar robaét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
Zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szKicami umieszczonymi na Karcie Kksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga byé
dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do ksiazki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony
7 Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow roboét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORE, roboty podlegaja nastepujacym etapom

odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalng] ocenie ilosci | jakosc
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizac)i ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowosé danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
I jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbior bedzie przeprowadzony
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niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jakosé 1 ilosé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryinych 1w  oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWIORB i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru

czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robaot
dokonuje Inspekior Nadzoru Inwestorskiego.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbiornu ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalne] ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosc | wartosci.

Calkowite zakonhczenie robdt oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakonczenia robodt | przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.4 2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego | Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowe] na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnegj
oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa | STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelniajacych
w warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci | ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc wykonywanych robot w poszezegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacja projektowa |1 STWIORB
Z uwzglednieniem folerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomnigjszong wartosé wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokél odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlanych (podstawowe z dokumentow
umowy 1 ew. uzupelniajace lub zamienneg),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4 dzienniki budowy i ksiazki obmiarow (oryginatly),

5. wyniki pomiarow konftrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWIORB,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB,

7. opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan | pomiarow

zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetyczne], gazowe], oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru 1 przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadnicze] powstate] w wyniku geodezyjne] inwentaryzacji powkonawczej

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbionu ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykanania robot poprawkowych i robot uzupetlniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior  pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne] obiektu
Z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8. 4 Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawee za jednostke

obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstaws platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozyc)l kosztorysowe| bedzie uwzgledniaé wszystkie
cZynnosci, wymagania 1 badania skladajace sie na je] wykonanie, okreslone dla te] roboty
w STWIORB i w dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowad:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartosé zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
I transportu na teren budowy,
- wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i rvzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac podatku WVAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania sig do wymagan warunkow umowy | wymagan ogolnych zawartych

w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione
w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poznigjszymi
Zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdznigjszymi
Zmianami).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem ninigjsze] specyfikac)i techniczne] wykonania 1 odbioru robot budowlanych

(STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania | odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem frasy
drogowej i je] punkitow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot budowlanych (STWIORB) stanowi
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w ninigjsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
7 wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi | majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej.
1.3.1. OQdtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego | wysokosciowego punktow gtownych osi trasy 1 punktow

wysokosciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperdw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
g) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie

w sposob ulatwiajacy odszukanie | ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy

i korcowy punkt trasy.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania
trasy, powinny miec Srednice od 0,15 do 0,20 m idlugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejace] nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugosciod 0,04 do 0,05 m.

_Swiadki” powinny mie¢ diugosé¢ okolo 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe] 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowadé uzyskanie wymagane] dokladnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT
Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozic dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 Wymagania ogolne™ pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1

do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonaweca powinien przejac od Zamawiajacego dane
Zawierajace lokalizacje | wspolzedne punktow gldwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzic obliczenia | pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
I uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowacé Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperdow roboczych.
Bledy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentac)i projektowe] sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe], to powinien powiadomic
o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiednie] decyzji przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentac)i projektowe] | rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, zostang wykonane na koszt Zamawiajgaceqgo.
Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
Zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne frasy | punkty posrednie osi trasy musza byc
Zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny | jednoznaczny charakterystyke i polozenie
tych punktow. Forma | wzor tych oznaczen powinny byc zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Wykonawca Jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasle ftrwania robot. Jezell znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego Zostana
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe) realizacji robdt naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty glowne powinny byé zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robat ziemnych. Maksymalna odleglosé pomiedzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowej, a takZze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglosé miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosic 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna byé odpowiednio
Zmnigjszona, zaleznie od jego konfiguracii.
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Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy
drogowe] | obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty stale na
stabilnych, istnigjacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze
nalezy zalozyé w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob  wykluczajaey osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka dokladnoscia, aby sredni blad niwelaci po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowsa oraz inne dane

geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innegj] osnowy geodezyjne], okreslong] w dokumentacy projektows).

05 trasy powinna byé wyznaczona w punktach giownych i w punktach posrednich w odleglosci
zalezne] od charakterystyki terenu | uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszeczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowe] nie moze byé wieksze niz 3 cm dla autostrad 1 drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe].

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2. 2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
w migjscach wymagajacych uzupelienia dla poprawnego przeprowadzenia robot | w migjscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do wyznaczania krawedzi nasypow | wykopow nalezy stosowacé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajace] 1 metr oraz
wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglosé miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe]. Odleglosé ta co najmnie] powinna odpowiadad
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow
o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projekiows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z oditworzeniem ftrasy | punktow
wysokosciowych nalezy prowadzic wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4.5.6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. ODBIOR ROBOT

Odbior robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedklada Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestyc)i, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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7. D - 04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem ninigjsze] specyfikacji techniczne] wykonania | odbioru robot budowlanych

(STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem | zageszczaniem podloza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot budowlanych (STWIORB) stanowi

dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych

z wykonaniem koryta przeznaczonego do uloZzenia konstrukcji nawierzchni.

2. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujaceqgo sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego moze dopuscic wykonanie koryta | profilowanie podloza z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do Kierunku pracy maszyny,

— koparek z czempakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub phyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wphywu na wilasciwosci gruntu

podioza.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapic do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczenia

podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesniejsze przystapienie do wykonania Koryta oraz profilowania | zageszczania podioza jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspekiora Nadzoru Inwestorskiego, w  korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W owykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zageszczonym podiozu nie moze odbywac
sie ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

3.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaliowania koryta w planie 1 profilu powinny byc
weczesnie] przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiac w osi drogi | w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora MNadzoru Inwestorskiego. Rozmieszcezenie palikow lub
szpilek powinno umozliwiac naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie
wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnoscl jego moc nalezy dostosowacd do rodzaju gruntu, w kitdrym
prowadzone sg roboty | do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywad recznie, gdy jego szerokosc nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Sposob wykonania musi byé
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnie
Z ustaleniami dokumentacji projektowe] | STWIORE, tj. whudowany w nasyp lub odwieziony na odklad
w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Profilowanie | zageszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi
w pkt 3.3.

3.3. Profilowanie i zageszczanie podioza
Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich

Zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojekiowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmnig] 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié podioze na glebokosé
Zaakceptowang przez Inspektora MNadzoru Inwestorskiego, dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy
wymagania obowiazujace dla gomej strefy kompusu, w ilosci konieczne] do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych 1 zagescic warstwe do uzyskania wartoscl wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowac rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapicé do jego zageszczania. Zageszczanie
podioza nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego od podanego
w tablicy 1. WskazZnik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (ls)

Strefa korpusu Minimalna wartosé |z dla ruchu mnigjszego od ciezkiego:
Goma warstwa o grubosci 20 cm 1,00
MNa glebokoscl od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 0,97

W oprzypadku, gdy gruboziarnisty matenal tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszezenia nalezy oprzecé na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy
okreslic pierwotny i wtomy modul odksztalcenia podloza wediug BN-64/8931-02. Stosunek witdmego
i pierwotnego modulu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnosc gruntu podioza podczas zageszcezania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej
7 tolerancjg od -20% do +10%.

3.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza
Podloze (koryto) po wyprofilowaniu | zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym

stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem 1 zageszczeniem podioza nastapi
przerwa w robotach 1 Wykonawca nie przystapl natychmiast do ukladania warstw nawierzechni, to
powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie
folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jezeli wyprofilowane | zageszczone podioze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to do
ukladania kolejne] warstwy mozna przystapic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oceni jego stan 1 ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawey, to
naprawe wykona on na wlasny koszt.
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4. KONTROLA JAKOSCIROBOT

4.1. Badania w czasie robét
4.1.1. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
i zageszczenia koryta | wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiarow wykonanego koryta | wyprofilowanego

podioza
Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosc
badan badan | pomiarow
I pomiarow
1 | Szerokost koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownosc podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosé poprzeczna| 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ' | 10 razy na 1 km
5 | Rzedne co 25 m w osi jezdni i na je] krawedziach dla
wy:;okoéciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
6 Uksztalttowanie osiw [ co 25 m w osi jezdni | na je] krawedziach dla
planie ) autostrad | drog ekspresowych, co 100
m dla pozostatych drog
7 Zageszczenie, w 2 punktach na dzienne] dzialce roboczej,
wilgotnosé gruntu| lecz nie rzadzie] niz raz na 600 m°
podloza
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w
planie nalezy wykonac w punktach gtéwnych lukéw poziomych

4.1.2. Szerokosc koryta (profilowanego podioza)

Szerokosé koryta 1 profilowanego podloza nie moze roznic sie od szerokosci projektowane]
o wiecel niz +10 cm 1 -5 cm.

4.1.3. Rownosé koryta (profilowanego podioza)

Nierownosci podiuzne koryta 1 profilowanego podloza nalezy mierzyé 4-metrowa tata zgodnie
Z norma BN-68/8931-04 [4].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierownosci nie moga przekraczac 20 mm.

4.1.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podloza powinny byé zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja £ 0, 5%.

4.1.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza | rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.
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4.1.6. Uksztaltowanie osi w planie

03 w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz £ 5 cm dla pozostalych drog.

4.1.7. 7ageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta | wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien byé mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordwnanie wartosci modulow
odksztalcenia, to wartosé stosunku wiornego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by wieksza od 2.2,

Wilgotnosé w czasie zageszczania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé
gruntu podioza powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

4.2. Zasady postepowania z wadliwie konanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmnigj 10
cm, wyrownanie | powtorme zageszcezenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogolne zasady obmiaru robdét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIOREB D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 7.

5.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m° (metr kwadratowy) wykonanego 1 odebranego koryta.

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB
i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary 1 badania
z zachowaniem toleranciji wg punktu 4 daly wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m’ koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodki transportowe | odwiezienie na odklad lub
nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podioza,
— ZageszZczenie,
— utrzymanie koryta lub podioza,
— przeprowadzenie pomiarow | badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejsze] specyfikac)i techniczne] wykonania | odbioru robot budowlanych

(STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni z mieszanki kruszywa niezwigzanego.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot budowlanych (STWIORB) stanowi

dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych STWIOREB
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikac]i dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych

Z wykonaniem i odbiorem nawierzchni (warstwy scieralne]) z mieszanki kruszywa niezwigzanego, .
Ziarnistego materialu o okreslonym skladzie, w procesie technologicznym, polegajacym na
odpowiednim zageszczeniu przy optymalne] wilgotnosci mieszanki.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwiazana — ziamisty material, zazwyczaj o okreslonym skladzie ziamowym {(od
d=0 do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podloza gruntowego oraz warstw
konstrukeji nawierzchni drog. Mieszanka niezwiazana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych,
sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych knuszyw w okreslonych proporcjach.

1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom wlasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwiazaneg],
wyrazany, jako przedziat wartosci lub wartosé graniczna. Nie ma zaleznosci pomiedzy kategoriami
roznych wlasciwosci.

1.4.3. Kruszywo — material ziarnisty stosowany w budownictwie, ktory moze byé naturalny, sztuczny
lub z recyklingu.

1.4.4. Kruszywo naturalne — kruszywo ze zloz naturalnych pochodzenia mineralnego, ktore moze byé
poddane wylgcznie obrobce mechaniczne)]. Krmuszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych
surowcow naturalnych wystepujacych w przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z
mechanicznie rozdrobnionych skal, nadziama zwirowego lub otoczakow.

1.4.5. Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskiwanse w wyniku procesu
przemystowego obejmujacego obrobke termiczna lub inna modyfikacje. Do Kruszywa sztucznego
zalicza sie w szczegolnoscl kruszywo z zuzli: wielkopiecowych, stalowniczych | pomiedziowych.

1.4.6. Kruszywo z recyklingu — kruszywo powstale w wyniku przerobki materialu zastosowanego
uprzednio w budownictwie.

1.4.7. Kruszywo kamienne — kruszywo Z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie
rozdrobnione skaly, nadziarno zwirowe.

1.4.8. Kruszywo zuzlowe z zuzla wielkopiecowego — Kruszywo skladajace sie glownie ze
skrystalizowanych krzemianow lub glinokrzemiandw wapnia | magnezu uzyskanych przez powolne
schiadzanie powietrzem cieklego zuzla wielkopiecowego. Proces chlodzenia moze odbywad sie przy
kontrolowanym dodawaniu wody. Chlodzony powietrzem zuzel wielkopiecowy twardnieje dzieki
reakcji hydraulicznej lub karbonatyzacji.

1.4.9. Kruszywo zuzlowe z zuzla stalowniczego - kruszywo skladajace sie glownie ze
skrystalizowanego krzemianu wapnia i1 ferrytu zawierajacego Ca0, Si0,;, MgO oraz tlenek zelaza.
Kruszywo otrzymuje sie przez powolne schiadzanie powietrzem cieklego zuzla stalowniczego. Proces
chiodzenia moze odbywac sie przy kontrolowanym dodawaniu wody.
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1.4.10. Kategoria ruchu (KR1-KR6) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 KkN) wedlug  Katalogu typowych Kkonstrukeji nawierzchni  podatnych
i polsztywnych”. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych — Instytut Badawczy Drog 1 Mostow,
Warszawa 1997 [22].

1.4.11. Kruszywo arube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego)
rownym lub wiekszym niz 1 mm oraz [ (gdmego) wiekszym niz 2 mm.

1.4.12. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren o rownym O
oraz D rownym 6,3 mm lub mniejszym.

1.4.13. Kruszywo o cigglym uziamieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke
kruszyw grubych i drobnych, w ktare] D jest wieksze niz 6,3 mm.

1.4.14. Destrukt asfaltowy — material drogowy pochodzacy z frezowania istniejacych warstw
7 mieszanek mineralno-asfaltowych (mma) lub z przekruszenia kawalkow warstw nawierzchni
asfaltowych oraz niewbudowanych partii mma, ktory zostal ujednorodniony pod wzgledem skladu
oraz co najmniej przesiany, w celu odrzucenia duzych kawalkow mma (nadziamo nie wieksze od 1,4
D mieszanki niezwiazanej).

1.4.15. Kruszywo slabe — kruszywo przewidziane do zastosowania w mieszance przeznaczonej do
wykonywania warstw nawierzchni drogowej lub podloza ulepszonego, ktore charakteryzuje sie
roznicami w uziarnieniu przed i po 5-krotnym zageszczeniu metoda Proctora, przekraczajacymi + 8%.
Uziamienie kruszywa nalezy sprawdzacé na sitach przewidzianych do kontroli uziamienia wg PN-EN
13285 1 ninigjsze] STWIORB. O zakwalifikowaniu kruszywa do kruszyw stabych decyduje najwieksza
roznica wartosci przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

1.4.16. Nawierzchnia z kruszywa niezwigzanego — nawierzchnia drogowa, ktore] wierzchnia warstwa,
poddawana bezposredniemu oddzialywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych, wykonana jest z
mieszanki kruszyw niezwiazanych o uziamieniu ciaghym.

1.4.17. Symbole i skroty dodatkowe

% m/m procent masy,

NR brak koniecznosci badania danej cechy,

CRB kalifomnijski wskaznik nosnosci, %

SDYV  obszar uziamienia, w kiorym powinna sie miescié Krzywa uziarmienia mieszanki (S)
deklarowana przez dostawce/producenta,

ZKP zakiadowa kontrola produkcji.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogélne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania | skladowania, podano
w STWIORE D-M-00.00.00 Wymagania ogolne™ [1], pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1. Zgodnosé materiatow z dokumentacja projektowa

Materialy do wykonania robot powinny byé zgodne z ustaleniami dokumentac)i projektowe] lub
STWIORB.

2.2.2. Materniaty wchodzace w skiad mieszanki

Materialami stosowanymi do wytwarzania mieszanek z kruszywa niezwigzanego sa:

—  kruszywao,
— woda do zraszania kruszywa.

2.2.3. Kruszywa

Do mieszanek mozna stosowad nastepujace rodzaje kruszyw:
a) kruszywo naturalne.
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Wymagania wobec kruszywa do warstwy nawierzchni przedstawia tablica 1.
Mieszanki o gormym wymiarze ziaren (D) wiekszym niz 80 mm nie sa objete norma PN-EMN
13285 [17] 1 ninigjsza STWIORB.

Tablica 1.

niezwigzanych w warstwie nawierzchni (warstwie Scieralngj)

Skroty uzyte w tablicy: Kat. — kategoria wlasciwosci, Dekl — deklarowana,
wsk. —wskaznik, wsp. — wspolczynnik, roz. -rozdzial

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek
niezwigzanych, przeznaczonych do
zastosowania w warstwie nawierzchni drogi

Wiasciwost Metoda obcigzonegj ruchem kategorii KR1 + KRE
badania
kruszywa wg Punkt
PN- Wymagania
EN
13242
Jestaw sit # - 4.1- 0,063, 05 1; 2; 4, 56; 8 11.2; 16;
42 224; 31,5, 45 63 1 90 mm (zestaw
podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziamienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat. Ge280/20,
933-1[9] kruszywo drobne: kat. Gg20,
kruszywo o ciaghym uziarnieniu: kat.
EIVED
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg
rysunkow 1=7
Ogolne granice | PN-EN 432 | Kat. GTc20/15 (tj. dla stosunku D/d =2
tolerancje uziarnienia 933-1 [5] i sita o posrednich wymiarach D/1 4
kruszywa grubego na ogolne granice wynosza 20-70%
sitach posrednich przechodzacej masy | graniczne
odchylenia od typowego uziamienia
deklarowanego przez producenta
wynosza £15%)
Tolerancje typowego PN-EN 433 | Kruszywo drobne: kat. GTg10 (1]
uziarnienia kruszywa 933-1 [5] procent masy przechodzacej przez
drobnego i kruszywa o sito gome D: £5%, sito 0V2: +10%,
ciaghlym uziamieniu sito 0,063 mm: £3%). Kruszywo o
ciaghym uziamieniu: kat. GTA20 (1.
procent masy przechodzacej przez
sito gorme D: +5%, sito DV2: +20%,
sito 0,063 mm: +4%)
Ksztalt kruszywa grubego | PN-EN 44 Kat. Flg (f. maksymalna wartosé
— maksymalne wartosci | 933-3 [6] wskaznika ptaskosci wynosi = 50)
wskaznika plaskosci
Ksztalt kruszywa grubego | PN-EN 44 Kat. Slss (f. maksymalna wartosé
— maksymalne wartosci | 933-4 [7] wskaznika ksztaltu wynosi < 55)
wskaznika ksztaltu
Kategorie procentowych PN-EN 45 Kat. Cags (f). masa ziam
Zawartosci ziaren o 933-5 [8] przekruszonych lub tamanych wynosi

powierzchni
przekruszonej lub
famanych oraz ziaren
calkowicie zaokraglonych
w kruszywie grubym

90 do 100 %, a masa ziam calkowicie
zaokraglonych wynosi 0 do 3 %)

Wymagania wedlug WT-4 [19] i PN-EN 13242 [16] wobec kruszyw do mieszanek
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Fawartosc pytow w | PN-EN 46 Kat. fpay (tl. masa frakgj

kruszywie grubym'-‘ 933-1 [59] przechodzace) przez sito 0,063 mm
jest = 4)

Fawartosc  pylow w | PN-EN 46 Kat. fpen (tl. masa frakgj

kruszywie dmbnym*}' 933-1 [9] przechodzace) przez sito 0,063 mm
jest = 22)

Jakosé pylow - 47 Wiasciwosé niebadana na
pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach wg wymagan dla
mieszanek

Odpomosé na PN-EN 52 Kat. LA4p (). maksymalna wartos¢

rozdrabnianie kruszywa 1097-2 wspolczynnika Los Angeles =40 )

grubego [10]

Odpomosé na scieranie PN-EN 53 Kat. MpeDeklarowana (1).

kruszywa grubego 1097-1 [9] wspolczynnik mikro-Devala >50))

Gestosc ziaren PN-EN 54 Deklarowana
1097-6,
roz. 7,81
9 [11]

Nasiakliwosé PN-EN 551 Kat. W NR (t]. brak wymagania)
1097-6, 732 | kat. WA242" (ti. maksymalna wartosé
roz. 7,81 nasiakliwosci <2% masy)

9111]

Siarczany rozpuszczalne PN-EN 6.2 Kat. ASyr (1. brak wymagania)

w kwasie 1744-1[14]

Calkowita zawartosc siarki | PN-EN 6.3 Kat. Syr (1. brak wymagania)
1744-1[14]

Stalosé objetosci zuzla PN-EN 642 | Kat. Vs (). pecznienie = 5 %

stalowniczego 1744-1, 1 objetosci). Dotyczy Zuzla z
roz. 19.3 klasycznego pieca ftlenowego |1
[14] elektrycznego pieca lukowego

Rozpad krzemianowy w PN-EN 642 | Brak rozpadu

Zuzlu wielko- piecowym 17441, p. | 2

kawatkowym 19.1 [14]

Rozpad zelazawy w zuzlu | PN-EN 642 | Brak rozpadu

wielkopieco- wym 1744-1, 3

kawalkowym p.19.2[14]

Skladniki rozpuszeczalne w | PN-EN 643 | Brak substancji szkodliwych w

wodzie 1744-3 stosunku do srodowiska wa
[15] odrebnych przepisow

Zanieczyszczenia - 644 | Brak cial obcych takich jak drewno,
szklo 1 plastik, mogacych pogorszyc
wyrob koncowy

Zqgorzel sloneczna bazaltu | PN-EN 72 Kat. SBls Dpewarowana (1. wzrost
1367-3[13] wspolczynnika Los  Angeles  po
I PN-EN gotowaniu > 8%)

1097-2
[10]

Mrozoodpornosé na frakcji | PN-EN 733 | Kat. Fs (). zamrazanie-rozmrazanie <

kruszy- 1367-1 4% masy)

wa 8/16 mm [12]

Sklad materiatowy - Zal. C | Deklarowany

Istotne cechy - Zal. C | Wiekszos¢ substanci

srodowiskowe pkt niebezpiecznych okreslonych w

i 2 A

Aviraltbonano Daddve T FEOTEVAT




zazwyczaj nie wystepuje w zrodlach
kruszywa pochodzenia mineralnego.
Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych | odpadowych nalezy
badac czy zawartosc¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza
wartosci dopuszeczalnych wg
odrebnych przepisow

" L aczna zawartosé pylow w mieszance powinna sie miescic w wybranych krzywych
granicznych

") W przypadku, gdy wymaganie nie Jest spelnione | nalezy sprawdzic
mrozoodpomosc

2.2.4. Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowaé wode nie zawierajaca skladnikow wplywajacych
szkodliwie na mieszanke kmuszywa, ale umozliwiajaca wlasciwe zageszczenie mieszanki
niezwiazanej.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac sie
mozliwoscia korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjete] metody robot, jak:

a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazone w urzadzenia dozujace wode, ktore
powinny zapewnic wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne],

b) uktadarki lub réwniarki do rozkladania mieszanki kruszywa niezwigzanego,

c) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania mieszanki,

d) zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne, do stosowania w miejscach
trudno dostepnych.

Sprzet powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w dokumentacji  projektowe],

STWIORB, instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy | powinien byé zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

4. TRANSPORT

Materialy sypkie (kruszywa) mozna przewozic dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami | nadmiermym
zawilgoceniem.

Woaoda moze by¢ dostarczana wodociagiem lub przewoznymi zbhiomikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robdt powinien byé zgodny z dokumentacja projektowa | STWIORB.

W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w zalacznikach.
Podstawowe czynnosci przy wykonaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. projektowanie mieszanki,
3. whudowanie mieszanki,
4. roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe), STWIORB lub
wskazan Inspektora Nadzoru Inwestorskiego:
— ustali¢ lokalizacje robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysokosciowych,
— usunat przeszkody utrudniajgce wykonanie robot,
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— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materialy | sprzet potrzebne do rozpoczecia robot.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warstwe scieralng nawierzchni

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnegj nalezy
wytwarzac w mieszarkach, gwarantujgcych otrzymanie jednorodne] mieszanki. Mieszarki (wytwomie
mieszanek kruszywa) stacjoname lub mobilne powinny zapewnié ciaglosé produkcji zgodna z recepta
laboratoryjna.

Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia mieszance jednorodnosci nie zaleca sie wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakeji kruszywa na drodze.

Przy produkeji mieszanki kruszywa nalezy prowadzi¢ zakladowa kontrole produkcji mieszanek
niezwigzanych, zgodnie z  WT-4 [19] zalacznik C, a przy dostarczaniu mieszanki przez
producenta/dostawce nalezy stosowac sie do zasad deklarowania w odniesieniu do zakresu
uziarnienia podanych w WT-4 19] zalacznik B.

5.4. Wbudowanie mieszanki kruszywa
Mieszanka kruszywa niezwigzanego po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana

na miejsce whudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu. Zaleca sie
w tym celu Korzystanie z transporiu samochodowego z zabezpieczong (przykryta) skrzynig
fadunkowa.

Mieszanka kruszywa powinna byé¢ rozkladana metoda zmechanizowana przy uzyciu zalecanegj
elektronicznie sterowang] rozkladarki, kiora wstepnie moze zageszczac ukladang warstwe kruszywa.
Rozkiadana warstwa kruszywa powinna byc jednakowe] grubosci, takiej aby jej ostateczna grubosé
po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowane). Grubosé pojedynczo ukladane] warstwy nie
moze przekraczac 20 cm po zageszcezeniu. Jezeli ukladana konstrukcja sklada sie z wiecej niz jedngj
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana | zageszczona z zachowaniem
wymadganych spadkow i rzednych wysokosciowyeh. Rozpoczecie budowy kazde] nastepnej warstwy
moze nastapic po odbiorze poprzednie) warstwy przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac wilgotnosci
optymalnej, okreslong] wedlug proby Proctora. Mieszanka o wieksze] wilgotnosci powinna zostad
osuszona przez mieszanie | napowiefrzanie, np. przemieszanie Je] mieszarka, Kkilkakrotne
przesuwanie mieszanki rowniarka. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% je] wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong iloscig wody | rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jegj
wartoscl, mieszanke nalezy osuszyc.

Rozscielong mieszanke kruszywa nalezy sprofilowaé rowniarka lub ciezkim szablonem, do
spadkow poprzecznych i pochylen podiuznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W czasie
profilowania nalezy wyrownac lokalne waglebienia.

5.5. Zageszczanie mieszanki kruszywa
FPo wyprofilowaniu mieszanki kruszywa nalezy rozpoczad je] zageszczanie, ktore nalezy

kontynuowac az do osiagniecia wymaganego w STWIOREB wskaznika zageszczenia.

Warstwe kruszywa niezwigzanego nalezy zageszczadé walcami ogumionymi, walcami
wibracyjnymi i gladkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubych zaleca sie zageszczac najpierw
walcami ogumionymi, a nastepnie walcami wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze ziaren drobnych
zaleca sie zageszczac najpierw walcami ogumionymi, a nastepnie gladkimi. W migjscach trudno
dostepnych nalezy stosowac zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zageszczenie powinno byé rownomieme na cale] szerokosci warstwy.

Zaleca sie, aby grubosé zageszczane] warstwy nie przekraczala przy walcach statycznych
gltadkich 15 cm, a przy walcach ogumionych lub wibracyjnych 20 cm.
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5.6. Utrzymanie wykonanej warstwy
Zageszczona warstwa powinna byé utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli po wykonang]

warstwie bedzie sie odbywal ruch budowlany, to Wykonawca jest obowigzany naprawic wszelkie
uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

5.7. Roboty wykonczeniowe
Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, STWIORB lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotycza prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robot do
istnigjacych warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkod czasowo usunietych,
— uzupelnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementdéw drogowych lub terenowych,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,
— usuniecie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawea powinien:

— uzyskaé¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu matenalu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materialow
wykonane przez dostawcow itp.),

— wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot, obejmujace wszystkie wlasciwosci
okreslone w tablicy 1 ninigjsze] STWIORB.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru

Inwestorskiego do akceptacii.

6.2. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiarow, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje

tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiarow w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie robot Czestotliwosé badan | Wartosci dopuszczalne
Lokalizacja | zgodnosc granic Wa pktu 5
1 [terenu robdt z dokumentacja 1raz i dokumentacji
projektowsg projektowe]
2 | Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wa pktu 5

Dla kazdej partii
kruszywa | przy

3 | Wilasciwosci kruszywa kazdej zmianie W tablicy 1
kruszywa
4 | Uziarnienie mieszanki 2 ra;y na dzuann_e] Wa tablicy 2
dzialce roboczej
5 | Wilgotnoscé mieszanki Jw. Jw.
G | Zawartosc pylow w mieszance Jw. Jw.
7 | Zawartosé nadziarma w mieszance Jw. Jw.

Wrazliwos¢c mieszanki na mroz,
8 L Jw. Jw.
wskaznik piaskowy

9 | Zawartosc wody w mieszance Jw. Jw.
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10 Wartos¢ CBR po zageszczeniu 10 probek Jw
mieszanki na 10 000 m° ’
11 | Inne wiasciwosci mieszanki Wg ustalenia Jw.
Inspektora
12 | Cechy srodowiskowe Wg ustalenia Jw.
Inspektora
13 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla Wa pktu 5

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni
Czestotliwosc oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych warstw

Z mieszanki niezwiazane] podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwosc oraz zakres badan | pomiarow dotyczacych cech geometrycznych

L Wyszczegolnienie badan i h,-’li.nimrarlna o _
. pomiarew czestotl |wc_:-scr badan i| Dopuszczalne odchylki
pomiarow
1 | Szerokosc warstwy 10 razy na 1 km +10 cm, 5 {_:m (r{f}ZniDe _Dd
szerokosci projektowe])
2 | Rownosc podiuzna Wag [20] Wa [20]
3 | Rownoscé poprzeczna Waq [20] Wa [20]
*+ 0,5% (dopuszczalna
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km tolerancja od spadkow
projektowych)
5 | Rzedne wysokosciowe Waq [20] Wa [20]
6 | Uksztaltowanie osi w planie E Co 100 m F‘r_zesumecu—:‘_ od osi
projektowane] + 5 cm
w 3 punktach na Roznice od grubosci
7 | Grubosc warstwy dzialce robocze), lecz projektowane) £10%
nie rzadzie] niZ raz na
2000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych | uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac v
punktach giownych lukow poziomych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Foboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, STWORE
I wymaganiami Inspekiora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary |1 badani
7z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 m?) obejmuje:
— prace pomiarowe | roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie maternialow 1 sprzetu,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,




— rozlozenie mieszanki,
— zZageszczenie mieszanki,
— utrzymanie warstwy w czasie robot, ew. iImpregnacja warstwy,
— przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan,
— uporzadkowanie terenu robot | jego otoczenia,
— roboty wykonczeniowe,
— odwiezienie sprzetu.
Wszystkie roboty powinny byé wykonane wedlug wymagan dokumentacji projektowe],
STWIORB, specyfikacji techniczne] | postanowien Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdine specyfikacje techniczne (OST)

1.  D-M-00.00.00 VWymagania ogolne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.04.02b Podbudowa zasadnicza z mieszanki kruszywa niezwiazanego

10.2. Normy

5 PN-EN 9331 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
skladu ziarmowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
ksztaltu ziaren za pomoca wskaznika plaskosci

7. PN-EN 9334 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie
ksztatu ziaren — Wskaznik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie

procentowe] zawartosci ziam o powierzchniach powstalych w
wyniku przekruszenia lub lamania kruszyw grubych

9 PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych 1 fizycznych wilasciwosci kruszyw —
Oznaczanie odpomosci na Scieranie (mikro-Deval)

10.  PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych 1 fizycznych wilasciwosci kruszyw —
Metody oznaczania odpomosci na rozdrabnianie

11.  PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych 1 fizycznych wilasciwosci kruszyw —
Czesc 6. Oznaczanie gestoscl ziam | nasiakliwosci

12, PN-EN 1367-1 Badania wlasciwoscl cieplnych | odpomosci kruszyw na
dzialanie czynnikow atmosferycznych — Czesé 1. Oznaczanie
mrozoodpornosci

13, PN-EN 1367-3 Badania wlasciwoscl cieplnych | odpomosci kruszyw na

dzialanie czynnikow atmosferycznych — Czesé 3: Badanie
bazaltowej zgorzeli sloneczne] metoda gotowania

14.  PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wilasciwosci  kruszyw —  Analiza
chemiczna

15, PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wlasciwoscl kruszyw — Czesé 3
Przygotowanie wyclagow przez wymywanie Kruszyw

16.  PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych 1 zwigzanych hydraulicznie

materatow  stosowanych w  obiektach  budowlanych |
budownictwie drogowym

17.  PN-EN 13285 Mieszanki niezwiazane — Wymagania

18.  PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane | zwigzane spoiwem hydraulicznym —
Czesc 2. Metody okreslania gestosci 1 zawartosci wody —
Zageszczanie metoda Proctora
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10.3. Inne dokumenty

19. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne (zalecone do
stosowania w specyfikacji techniczne] na roboty budowlane na drogach krajowych wg
zarzadzenia nr 102 GDDKIA z dnia 19.11.2010r.)

20. Rozporzadzenie Ministra Transportu | Gospodarki Morskig] z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr
43, poz. 430)

21. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1 polsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog
Fublicznych — Instytut Badawczy Drog | Mostow, Warszawa 1997
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

FPrzedmiotem niniejsze] specyfikac)i techniczne] wykonania | odbioru robdt budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze scinaniem i regulacja
poboczy.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot budowlanych (STWIORB) stanowi

dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robodt objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze

scinaniem zawyzZonych poboczy oraz regulacja poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie

pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu pieszych,
sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.2. Odklad - miejsce skladowania gruntu pozyskanego w czasie scinania poboczy.

1.4.3. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania uzupelnienia poboczy polozone poza pasem
drogowym.
2. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w ninigjsze] STWIORB powinien
wykazaé sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
— rowniarek z transporterem (scinarki poboczy).
3. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robot okreslonych w ninigjsze) STWIORB, mozna korzystac z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

4. WYKONANIE ROBOT

Scinanie i regulacja poboczy moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca lopat lub sprzetem
mechanicznym wg pkt 2.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas scinania poboczy nalezy wywiezé na odklad. Miejsce
odkiadu nalezy uzgodnié z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne  zasady kontroli  jakosci  robdt  podano w STWIORE  D-M-00.00.00

Mymagania ogolne” pkt 6.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest m° (mefr kwadratowy) wykonanych robot na poboczach.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB
i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary | badania
Zz zachowaniem tolerancji wag pkt 5 daly wyniki pozytywne.
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8. PODSTAWA PEATNOSCI
Cena wykonania 1 m” robot obejmuje:

— prace pomiarowe | przygotowawcze,
— oznakowanie robot,

— sciecie poboczy, regulacja poboczy,
— odwiezienie gruntu na odklad.

Podstawa opracowania:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu
i formy dokumentacji projektowe], specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).
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